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Matériels nécessaire :

- Usinage en plastigue Ou découpe laser Smm d'épaisseur

- vis & bois 3,5%12Zmm pour l'assemblage

- chague bascule est « scotchée » au sol pour éviter de bouger
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Zone d'exclusion des
Ecocup standard 25cl Ecocups « lovale »
Diametre @6,9 cm Hauteur 11,5cm

. Les Ecocups restants
« debout » permettrons un bonus
de points.

Deux « balles», peuvent etre
deposeée dans les Ecocups qui
permettra également quelques
points supplémentaires.




balles :
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ire en bois, D50mm, masse 50g,
Brillantes conductrices acier chromé, D50 mm, masse 20¢g
Ping-pong

2

1%
ot

aby-foot

illes
abriguées (Impression 3D)

F




" ﬁ? 2 - B
€< § %5%%%? %E@% )27 Lorsque le robot passera

| I autour de ces zones sera

/ détecté par le systéme

« Funny Action » pour étre
déclenché (& distance ou

—Maxibcm contact ?
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« Funny Action »

: , o s . sur la piste
La taille maximale est de 20cm? en position « initiale ». le systéme P

pourra se déployer pour dépasser ces dimensions une fois activé par
le robot principale

Dans la mesure du possible le systéme doit étre autonome en énergie
et inclus dans les dimensions

Ce systéme est programmé peut étre muni de capteurs (de distance
et/ou de contact...) et au moins un « actionneur »
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Fquipe : Joto le Robot

- Fleve T en #re College ou Lycée de Ac-Rennes
— KEleve 2 en 3ere
— Fleve 3 en <
— Fleve ¥ en e

Actionneurs :

- 2 moteurs CC

- 1 servomoteur

Capteurs :

- Détecteur de distance UltraSon

- Capteur de couleur
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